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Estos son los robots de servicio

Robot articulado
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Los robots de servicio estdn en alza. Durante los ultimos afos, el
mundo ha sido testigo del incremento de los robots de servicio para uso
doméstico y personal, también para la industria. De acuerdo a los datos
de IFR, la venta de robots de servicio profesional crecié un 85 por ciento
en 2017 respecto de 2016.

Definicion de robots de servicio
|
En un esfuerzo conjunto que comenzé en 1995 entre la Comision
Econdmica de las Naciones Unidas para Europa (UNECE) y la Federacion
Internacional de Roboética (IFR), se llevo a cabo una definicion preliminar
y esquema de clasificaciéon de robot de servicio, el cual fue considerado
por el comité técnico ISO a cargo del tema. El resultado final fue la norma

ISO 8373, la cual rige desde 2012. A continuacién, un extracto preliminar

de las definiciones mas relevantes

» Unrobot es un mecanismo actuador programable de dos o0 mas ejes
con cierto grado de autonomia, que se mueve en un entorno para
llevar adelante tareas intencionadas. En este contexto, “autonomia”
significa la capacidad de llevar adelante tareas intencionadas en
base a la sensacién y estado actuales, sin la intervencion humana.

» Un robot de servicio es un robot que realiza tareas utiles para equi-
pos o para humanos, sin incluir las aplicaciones de automacién in-
dustrial. Nota: la clasificacion de un robot como “industrial” o “de ser-
vicio” se hace de acuerdo a la aplicacién para la cual fue disefiado.

» Un robot de servicio personal o robot de servicio para uso perso-
nal es un robot utilizado para tareas no comerciales, en general para
personas postradas. Los ejemplos incluyen robots-sirvientes domés-
ticos, sillas de ruedas automaticas, robot asistente de movilidad y ro-
bots de ejercicios para mascotas.

» Un robot de servicio profesional o robot de servicio para uso profe-
sional es un robot de servicio utilizado para tareas comerciales, ge-
neralmente operado por un operador entrenado. Los ejemplos in-
cluyen robots de limpieza para lugares publicos, robots de delivery
en oficinas u hospitales, robots bomberos, robots de rehabilitacion y
robots de cirugia en los hospitales. En este contexto, un operador es
una persona asignada para arrancar, monitorear y detener la opera-
cién de un robot o de un sistema robético.



» Un sistema robético es un sistema
compuesto por robot/s, efector/es
final/es y cualquier otra maquinaria,
equipamiento, dispositivos o senso-
res que ayuden al robot a realizar su
tarea.

Notese lo siguiente: de acuer-
do a la definicion, se requiere “un
cierto grado de autonomia” para los
robots de servicio, ya sea autono-
mia parcial (incluyendo interaccion
robot-humano) hasta autonomia
completa (sin intervencion huma-
na activa). Por lo tanto, ademas de
los sistemas totalmente auténomos,
se incluyen sistemas que quiza tam-
bién estén basados en cierto grado
de interaccion robot-humano o in-
cluso teleoperacién completa. En
este contexto, la “interaccién robot-
humano” significa los intercambios

Robot SCARA (del inglés a Selective Compliant Assembly Robot Arm o Selective Compliant de acciones e informacion entre hu-
Articulated Robot Arm) es un robot de cuatro grados de libertad con posicionamiento manos y robots para realizar una ta-

horizontal , .
rea a través de una interfaz.

Con esta definicion, los robots
industriales manipuladores (que
pueden ser méviles o estar fijos en
un lugar) también podrian ser con-
siderados como robots de servicio,
siempre y cuando estén instalados
en operaciones no manufactureras.
Los robots de servicio pueden estar
0 no equipados con una estructura
de brazo, como es el caso de algu-
nos robots industriales. A menudo,
pero no siempre, los robots de ser-
vicio son moviles.

En algunos casos, los robots de
servicio consisten en una platafor-
ma movil sobre la cual se adhieren
Robots delta uno o varios brazos moviles, y se

Edicién 11| Enero-Marzo 2019 | AADECA REVISTA 39



AADECA

Reporte especial | Robdtica | Aplicacion

controlan del mismo modo que los brazos de un

Robots de servicio profesional

. . 16-21 Robética de campo
robot industrial. 16 |Agricultura (campos, invernaderos, huertas, vifiedos)
Mas todavia, al contrario de su contraparte in- 17 Robots de ordefio
. . . 18 Otros robots de ganaderia
dustrial, los robots de servicio no deben ser total- -
o i 19 Robots de mineria
mente automaticos o autbnomos. En muchos ca- 20 Robots espaciales
sos, estas maquinas pueden incluso requerir un 21 _____Otros _
ioh | d 22-26 Limpieza profesional
usuario humano o ser te eoperadas. 22 Limpieza de suelos
Debido a la multitud de sus formas o estructu- ”3 Limpieza de ventanas y paredes (incluyendo
ras, asi como a las areas de aplicacion, los robots de robots de limpieza que trepan paredes)
. L. L. 24 Limpieza de tanques y canerias
servicio no son faciles de definir. 25 Limpieza de casco (aeronaves, vehiculos, etc.)
26 Otras tareas de limpieza
27-29 Sistemas de inspeccion y mantenimiento
. .. .. 27 Plantas, instalaciones
Clasificacion de robots de servicio por 28 Tanques, caferias, cloacas
areas de aplicacién 29 Otros sistemas de inspeccién y mantenimiento
30-33 Construccion y demolicion
30 Desmantelado y demoliciéon nuclear
Desde mediados de la década de 1990, UNECE 31 Construccién edilicia
e IFR han adoptado un sistema preliminar para cla- 32 Robots de construccién civil/pesada__
. . B . 33 Otros sistemas de construccidon y demolicidon
sificar robots de servicio por categorias y tipos de 34-38 Sistemas de logistica
interaccion, lo que con el correr del tiempo ha re- 34 Vehiculos guiados auténomos (AGV) en ambien-
sultado en el esquema de clasificacién actual. Tanto tes fabriles
q o 35 AGV en ambientes no fabriles (interiores)
para robots domésticos/personales como para los 36 Manipulacién de carga, logistica exterior
robots de servicio profesionales, la clasificacién de 37 Transporte personal (AGV para personas)
robots de servicio de acuerdo a los tipos y areas de 38 Otras logisticas
o posy 39-42 Robética médica
aplicacién se muestra en la tabla. < 39 Sistemas de diagnéstico
40 Robot de asistencia en cirugia o terapia
— 41 Sistemas de rehabilitacién
I Robots domestlcos/pers?nflles 42 Otros robots médicos
1-7 Robots para tareas domésticas 43-45 Aplicaciones de rescate y sequridad
1 Robots compareros, asistentes, humanoides 43 Robots contra fuego u otros desastres
2 Limpieza de suelos, aspiradoras 44 Robots sin UAV de seguridad/supervivencia
3 Corte de césped 45 Otros robots de seguridad y rescate
4 Limpieza de la piscina 46-54 Aplicaciones de defensa
5 Limpieza de ventanas 46 v h,RoIbots,de desmlqadcl) g
6 Seguridad y vigilancia doméstica 47 STCUI05 aeTE05 ho tripulados
- ot 48 Vehiculos terrestres no tripulados
ros — 49 Vehiculos submarinos no tripulados
Lal) Robots de entretenimiento 50 Otras aplicaciones de defensa
8 Robots juguete/hobby 51 Sistemas submarinos (uso general/civil)
9 Robots multimedia 52 Exoesqueletos humanos potenciados
10 Educacién e investigacion 53 Vehiculos aéreos no tripulados (uso general)
1 Otros 54 Plataformas moviles (uso general)
12-14 Asistencia a ancianos y discapacitados 55-59 | Robots de relaciones publicas y compafiia
12 Sillas de ruedas robotizadas 55 Robots de hoteles y restaurantes
13 Dispositivos de ayuda y asistencia personales g? Robots de teIeRprssenCIa, |nfo|:m§CIon, guia movil
14 Otras funciones de asistencia obots en mar etl_nlg
15 ot bots domésticos/ | 58 Robots de compania
ros robots domesticos/personales 59 Otras relaciones publicas
60 Otros robots de servicio profesional no especi-
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